
   2014ᖺ   10᭶    22᪥ 

 

 

ᕤᏛ⣔Ꮫ⏕ᅜ㝿஺ὶᇶ㔠ሗ࿌᭩ 

 

 

 

x ᖐᅜᚋ1࠿᭶௨ෆ࡟ᕤᏛ⣔ᅜ㝿㐃ᦠᐊ ⏣ᓮ⿱⨾ᐄ㸦tasaki.h.aa@m.titech.ac.jp㸧࡟MS Wordࣇ
 ࠋ࠸ࡉࡔࡃᥦฟ࡚࡟ࣝ࢖࢓

x SERP࡛ὴ㐵ࡓࢀࡉሙྜཷࠊࡣධᩍဨࡢホ౯᭩ࡶῧ௜࡚ࡋୗࠋ࠸ࡉ 

x 䛣䛾⾲⣬䜢ྵ䜎䛪䚸䝨䞊䝆ᩘ䛿2䡚4䝨䞊䝆䚸䝣䜯䜲䝹䝃䜲䝈䛿3MB௨ෆ䛸䛧䛶䛟䛰䛥䛔䚹 

x ◊✲ᐊࡸᐟ⯋ෆࡢᵝᏊࡢ෗┿ࠊᅗ⾲ࠊࢺࢫࣛ࢖ࠊ⁫ᅾ୰ࡢࡑࡢ௚ࡢ෗┿ࡣ࡝࡞ᤄධྍ࡛ࠋࡍ

 ࠋ࠸ࡉୗ࡚࠼ຍࢆㄝ᫂࡞⡆༢ࡣ࡟㝿ࡿࡍᥖ㍕ࢆࡽࢀࡑࠊࡋࡔࡓ

x ᥦฟࡓࢀࡉሗ࿌᭩ࢪ࣮࣌2ࡢ┠௨㝆ࢆᕤᏛ⣔࡟ࢪ࣮࣒࣮࣌࣍ࡢᥖ㍕ูࠊࡓࡲࠋࡍࡲࡋࡓ࠸㏵ࠊ

 ࠋࡍࡲࡾ࠶ࡀ࡜ࡇࡿࡍ࠸㢪࠾ࢆ➹ᇳࡢ࡬ࣝࢡࢽࣟࢡ

 

ሗ࿌᭩ᚲ㡲グ㍕஦㡯 

x ὴ㐵኱Ꮫࡢᴫせ㸦ᡤᅾᆅࠊ๰❧ࠊ኱Ꮫࡢつᶍ࡝࡞㸧 

x ᡤᒓ◊✲ᐊ࡛ࡢ◊✲ᴫせࡢࡑ࡜⤒㐣ࡸᡂᯝࠊㄢ㢟࡝࡞ 
x ᡤᒓ◊✲ᐊෆእࡢάື࣭య㦂㸦᪥ᖖ⏕ά࣭వᬤࡓࡗ⾜࡟஦࡝࡞㸧 
x ␃Ꮫඛ࡛ࡢఫᒃ㸦ᑅࡋ⏦ࠊ(➼࢖ࢸࢫ࣒࣮࣍ࠊ㎸ࡳ᪉ἲ࡝࡞ࢺ࢖࣓࣒࣮ࣝࠊ 
x ௒ᅇࡢ␃Ꮫࡽ࠿ᚓࠊࡢࡶࡓࢀࡽᚋ㍮ࠊࢪ࣮ࢭࢵ࣓ࡢ࡬ឤ᝿ࠊពぢࠊせᮃ 

 

  

ὴ㐵⪅Ặྡ㸸 

໭㔝 ᬛኈ 

 

 

 

ᡤᒓᑓᨷ࣭◊✲ᐊ࣭Ꮫᖺ㸸ᶵᲔᏱᐂ࣒ࢸࢫࢩᑓᨷ 㕥᳃◊✲ᐊ ༤ኈ2ᖺ 

ὴ㐵ඛ኱Ꮫ࣭ᑓᨷ㸸 

Istituto Italiano di Technologia, Advanced Robotics Department 

 

ཷධᩍဨྡ㸸 

Claudio Semini 

 

ὴ㐵ᮇ㛫㸸 ᖹᡂ  26ᖺ  4᭶  7᪥ 㹼 ᖹᡂ  26ᖺ  10᭶  4᪥ 

⏦ㄳ࣮ࣜࢦࢸ࢝㸸 
 ௚ࡢࡑ(C4)܈  ඲Ꮫ༠ᐃᰯ(C3-b)܆  㒊ᒁ㛫༠ᐃᰯ(C3-a)܆  AOTULE(C2)܆  SERP(C1)܆ 

◊✲㸦ࢺࢡ࢙ࢪࣟࣉ㸧㢟┠㸸 

ᑠᆺἜᅽ4㊊Ṍ⾜ࣟࢺࢵ࣎”miniHyQ”ࡢ㛤Ⓨ 



 

 ᮾிᕤᴗ኱Ꮫ኱Ꮫ㝔⌮ᕤᏛ◊✲⛉ 

ᕤᏛ⣔Ꮫ⏕ᅜ㝿஺ὶᇶ㔠ሗ࿌᭩ 

 

 ὴ㐵ᖺ   㸸 ᖹᡂ26ᖺ 

 Ặྡ   㸸 ໭㔝 ᬛኈ 

 ᡤᒓᑓᨷ 㸸 ᶵᲔᏱᐂ࣒ࢸࢫࢩᑓᨷ 

 ὴ㐵ඛ  㸸 Istituto Italiano di Technologia 

 
䠄ḟ䝨䞊䝆௨㝆䛻グධ䛧䛶䛟䛰䛥䛔䚹䠅 
  



x ὴ㐵኱Ꮫࡢᴫせ㸦ᡤᅾᆅࠊ๰❧ࠊ኱Ꮫࡢつᶍ࡝࡞㸧 
 
኱Ꮫྡ:Instituto Italiano di Technologia (Italian Institute of Technology, ࢔ࣜࢱ࢖ᢏ⾡◊✲ᡤ) 
␎⛠:IIT 
ሙᡤ:࢔࣮ࣜࢢࣜࠊ࢔ࣜࢱ࢖ᕞࣂࣀ࢙ࢪࠊ┴ 
๰❧:2005ᖺ 
◊✲⪅ᩘ:200ே⛬ᗘ 
 

IITࡣ⣧⢋࡞ᩍ⫱ᶵ㛵࡛ࠊࡃ࡞ࡣᏛ⾡⏺࡜⏘ᴗ⏺ࡄ⧄ࢆᶫΏ2005ࡃ࡭ࡿ࡞࡜ࡋᖺ࡟タ❧ࢀࡉ

࡚ࡗ࡜ࢆᙧែ࠸㏆࡟኱Ꮫ㝔኱Ꮫࡢ࡝࡞JAIST࡜࠺࠸᪥ᮏ࡛ࠋࡍᩍ⫱◊✲ᶵ㛵࡛࠸ࡋẚ㍑ⓗ᪂ࡓ

タ❧᫬ࠋࡍࡲ࠸࡚ࢀࡉᵓᡂࡣᐊ✲◊ྛ࡚ࡗࡼ࡟ဨ✲◊ࢡࢻࢫ࣏࡜⏕ᏛࡢPh.D࡟ᇶᮏⓗࠊࡾ࠾

 ,Robotics࡟ࡵࡓࡿࡍ⌧ᐇࢆࢀࡇࠊࡾ࠾࡚ࡆᥖࢆ⌧ᐇࡢࢻ࢖ࣀ࣐࣮ࣗࣄ࡚ࡋ࡜ⓗ┠ࡢࡽ࠿
Neuroscience, Drug Discovery and Development3ࡢ㒊㛛ࢆᰕࠊࡓࡲࠋࡍࡲ࠸࡚ࡗ⾜ࢆ✲◊࡚ࡋ࡜

ࡢ⏕Ꮫࠋࡍࡲࡾ࡞࡜ࣂࣀ࢙ࢪࡣࢫࣃࣥࣕ࢟ࡢࣥ࢖࣓ࡀࡍࡲࡾ࠶࡟ᆅྛ࢔ࣜࢱ࢖ࡣࢫࣃࣥࣕ࢟

ฟ㌟ᅜࡀ࢔ࣜࢱ࢖ࡣ࡚ࡋ࡜≉ูከࢆࣃࢵ࣮ࣟࣚࠊࡃ࡞ࡣ࡛ࡅࢃ࠸୰ᚰ࡚ࡋ࡜ୡ⏺ྛᅜࡽ࠿Ꮫ

࠿ࡿࡏヰࢆㄒ࢔ࣜࢱ࢖ࢇࢁࡕࡶ)ࠋࢇࡏࡲࡾ࠶ⱥㄒ࡛ၥ㢟ࡣඹ㏻ゝㄒࡢᏛෆࡾ࠾࡚ࡗࡲ㞟ࡀ⏕

 (ࡀࡍ࡛࠸ከࡣࡓ
 

x ᡤᒓ◊✲ᐊ࡛ࡢ◊✲ᴫせࡢࡑ࡜⤒㐣ࡸᡂᯝࠊㄢ㢟࡝࡞ 
 
⾜ࢆ✲◊ࡢࢺࢵ࣎ࣟ⾜4㊊ṌࡢἜᅽ㥑ື࡟୺ࡣDynamic Legged System Lab࡛ࡓࡋᡤᒓࡀ⚾ 

 ࠋࡍHyQ࡛᭷ྡ࡛ࢺࢵ࣎ࣟ⾜4㊊Ṍࡘࡶࢆ⬟ᛶࡄḟ࡟Bigdogࡢ⡿BostonDynamicsࠊࡾ࠾࡚ࡗ
ࡍ㛤Ⓨࢆࢺࢵ࣎ࣟ⾜Ἔᅽ㥑ື4㊊Ṍ࡞ᑠᆺ㍍㔞ࡿࢃኚ࡟HyQࡣ࣐࣮ࢸ✲◊ࡢ⚾ࡶ୰࡛ࡢࡑ 

ࡢ⚾ࠋࡓࡋࡲ࠸⾜ࢆ✲◊ඹྠ࡛࡜⏕ᏛࡢPh.Dࡓ࠸࡚ࡵ㐍ࢆタィࡢ⬮࡟࡛ࡍࠊ࡛ࡢࡶ࠺࠸࡜ࡿ

ᢸᙜ㒊ศࡢࢺࢵ࣎ࣟࡣ୰࡛ࡢࡑ࡟≉ࡶ⬗యືࠊ࡜ຊ※ࡿ࡞࡜㟁ື࣮ࣔࢱ㥑ືࡢἜᅽࡢࣉ࣏ࣥ

タィ࡛ࠋࡓࡋἜᅽ㥑ືࣟࡣࢺࢵ࣎ୡ⏺୰࡛ࡶ౛ࡣᑡࠊࡃ࡞タィࡾࡓ࠶࡟ࡿࡍຮᙉࡤࢀࡅ࡞ࡋ

ࠋࡓࡋࡲ࠸⾜ࢆタィࡽࡀ࡞ࡋ⏝άࢆ࢘ࣁ࢘ࣀࡢᐊ✲◊ࠊࡀࡓࡋࡲࡾ࠶ࡃከᩘࡀ࡜ࡇ࠸࡞ࡽ࡞

ࢢࣥ࢕ࢸ࣮࣑Skypeࡣ࡟᫬ࠊ࡛ࢇ┒ࡶ஺ὶࡢ࡜ᐊ✲◊ࡿࡍ㛵㐃ࡢ௚ࡢࣃࢵ࣮ࣟࣚࡣᐊ✲◊ࡓࡲ

㡬ࢆࢫ࢖ࣂࢻ࢔ࡢࡃከࠊࡾ࠶ࡶᶵ఍࠺࠸࡜࠺⾜ࢆࢢࣥ࢕ࢸ࣮࣑ࡋ⁫ᅾ࡟࢔ࣜࢱ࢖ᮇ࡛▷ࠊࡸ

 ࠋࡓࡋࡲࡁ
ࢩ࣮ࢣࢽ࣑ࣗࢥࡢ࡜᪉ࡢ⪅ᴗࡢᆅ⌧ࡣ㒊ศࡓࡋⱞປࡶ࡛᭱ୖࡃ࠸࡚ࡗ⾜ࢆ㛤Ⓨࡢࢺࢵ࣎ࣟ 

ࠊࡸࡉⰋࡢᑐᛂࡢ⪅ᴗࡢ᪥ᮏࡣ࡚࠸࠾࡟Ⅼࡢࡇࠋࡓࡋㄪ㐩࡛ࡢ㒊ရࡢࡽ࠿ᅜእ࢔ࣜࢱ࢖࡜ࣥࣙ

࡜ࡇࡿࡍᐇឤࢆ฼Ⅼ࠺⾜ࢆ”ࡾࡃ࡙ࡢࡶ”᪥ᮏ࡛࠺࠸࡜ࡿࡁᅜෆ࡛ㄪ㐩࡛ࡀ㒊ရࡢ࡝ࢇ࡜࡯

 ࠋࡓࡋࡲࡾ࡞࡜
 ᭱ᚋ୍ࣨࡢ᭶ࡣ୺࡟タィࡳ⤌ࡢࢺࢵ࣎ࣟࡓࡋ❧࡚సᴗ࡟ᙜ࡚࢔࢙࢘ࢻ࣮ࣁ࠿࡜ࢇ࡞ࠊࢀࡽ

ࡾ࡞࡜஢⤊ࡀ୰࡛␃Ꮫᮇ㛫ࡔࡓࡗࡲࡢసヨ㦂ືࡽࡀ࡞ṧᛕࠋࡓࡋࡲࡁ࡛ࡀ࡜ࡇࡿࡳࢆ᏶ᡂࡢ

 ࠋࡍணᐃ࡛ࡿぢᏲࢆ㐍ᤖࡢ✲◊ࡾྲྀࢆ⤡㐃ࡣ࡜⪅✲◊ඹྠࡶ௒ᚋࠊࡀࡓࡋࡲ
 
 

x ᡤᒓ◊✲ᐊෆእࡢάື࣭య㦂㸦᪥ᖖ⏕ά࣭వᬤࡓࡗ⾜࡟஦࡝࡞㸧 
 ◊✲ᐊࡢ⏕άࡣࣝ࢖ࢱࢫ᪥ᮏࡢ◊✲ᐊࠊࡾ࡞␗ࡣ࡜ఇࡾ࠿ࡗࡋࡣ࡟ࡁ࡜ࡴఇ࡛ࢇᚰ㌟ࣜࢆ

ࢵ࢝ࢻ࣮࡛ࣝ࣡ࡢ࡞࢔ࣜࢱ࢖࡞᭷ྡ࡛࣮࢝ࢵࢧࠋࡓࡋ༳㇟ⓗ࡛ࡀ࡜ࡇ࠺࠸࡜ࡿࡍࣗࢩࢵࣞࣇ

Ⰻࡶࡢࡓࡗ⾜ࡶ࡟ࢢࣥ࢖࣮ࣗࣅࢡࢵࣜࣈࣃ࡟࠺ࡼࡢ㐃᪥࡛࡞ࢇࡳࡢᐊ✲◊ࡣ㛤ദᮇ㛫୰ࡀࣉ

9ࡢኪࡣ㛫ࡢኟࡽ࠿᫓ࡾ࠶ࡶ࡜ࡇࡿ࠸࡚ࡋᑟධࢆ࣒࢖ࢱ࣮࣐ࢧࡣ࡛࢔ࣜࢱ࢖ࠋࡍฟ࡛࠸ᛮ࠸
᫬ࡣ࡛ࡲ࠸ࡽࡃእࡀ᫂ࠊࡃࡿᛌ㐺࡞Ẽ ࡛◊✲ࡢᚋ࡜ࢺ࢖࣓࣒࣮ࣝ࡟ᩓṌ࡟ฟࡶ࡜ࡇࡿࡅ࠿

 ࠋࡓࡋࡲࡾ࠶ࡃࡼ
 ほගྡᡤࡣ࡟஦Ḟ࡛ࡢࡍ࡛࢔ࣜࢱ࢖࠸࡞࠿࠿㐌ᮎ࡞࢙ࢶࣥࣞ࢕ࣇࠊ࢔ࢳࢿ࣋ࠊࣀ࣑ࣛࡣ࡟

࢖ࢻࠊࡃᏳࡶ㣕⾜ᶵྎࡣෆ࡛ࣃࢵ࣮ࣟࣚࡶ࡟௚ࠋࡓࡋࡲࡋ⬟ሓࢆࡳ୪⾤࠸ࡋ⨾ࡢࡑࢀゼ࡟࡝

㛵࡟㣗஦ࡾࡣࡸࠊࡀࡍ࡛ࡢࡓࡗ࠿ࡋᴦࡶ࡚࡜ࡶᅜࡢࡽࡕ࡝ࠋࡓࡋࡲࡧ㐠ࢆ㊊ࡶ࡟ࢫ࢖ࢫࡸࢶ

ࡴࡋᴦࢆ㣗஦ࡢẖ᪥ࡃ࡞࡜ࡇࡿࡁ㣬࡛ࡲᖐᅜࠊ࡛ࡢ࡞ᐩ㇏ࡶ㢮✀ࡃࡼࡶ࿡ࡀ࢔ࣜࢱ࢖ࡣ࡚ࡋ

ከࡶ᪉ࡢẸ⛣ࡢ୰ᅜ⣔ࡣ࡟ࣂࣀ࢙ࢪࡣ࡟᫬ࡓࡗ࡞ࡃࡓ࡭㣗ࡀ᪥ᮏ㣗ࡓࡲࠋࡓࡋࡲฟ᮶ࡀ࡜ࡇ

 ࠋࡓࡋࡲ࠸࡚ࡗࡲࡿࡩ࡚ࡗ㈙ࢆᱵ㓇ࠊࡸࢇ࡝࠺ࡁ⾜࡟Chinese food shop࡛ࡢ࠸
 



x ␃Ꮫඛ࡛ࡢఫᒃ㸦ᑅࡋ⏦ࠊ(➼࢖ࢸࢫ࣒࣮࣍ࠊ㎸ࡳ᪉ἲ࡝࡞ࢺ࢖࣓࣒࣮ࣝࠊ 
 ␃Ꮫඛࡢఫᒃྲྀࢆࢨࣅࡢ࢔ࣜࢱ࢖ࠊࡣ࡚ࡋ࡜ᚓ࡟ࡵࡓࡿࡍ⌧ᆅ࡛ࡢ⁫ᅾඛఫᡤࡀᚲせࡗࡔ

᭱ (ࠋࡓࡋ࡛ࢇࡏࡲࡾ࠶ࡣᑅࡣ࡟IIT)ࠋࡓࡋࡲࡋࡔࡓࡋ᥈ࡽ࠿࠸ࡽࡃ᭶๓୍ࣨࡢᏛ┤๓␃ࡵࡓ

⤊ⓗ࡟ᐙࢆぢࡣࡢࡓࡅࡘEasyStanza࠺࠸࡜Web࡚࠸⏝ࢆࢫࣅ࣮ࢧ኱ᐙ࡟ࢇࡉ┤᥋ࢺࢡࢱࣥࢥ

㌟ศド᫂᭩ࡢࢇࡉ኱ᐙ࡜⁫ᅾඛఫᡤ࡟ࡵࡓࡢᚓྲྀࢨࣅᚋࡢࡑࠋࡓࡋࡲ࠸⾜ࢆ௬ዎ⣙࡚ࡗྲྀࢆ

 ࠋࡓࡋࡲࡁᚓ࡛ྲྀࢆࢨࣅ࡟஦↓ࡁ㡬࡚ࡗ㏦ࢆ
ࡋࡲࡾ࠶ࡶሙᡤࡿࢀࢃゝ࡜࠸࡞ኪ༴ࡣἢᓊ㒊࡟≉ࠊࡾ࠾࡛ࢇఫࡃከࡶ᪉ࡢẸ⛣ࡣࣂࣀ࢙ࢪ 

࣒࣮ࣝࡣࢺ࣮ࣃ࢔ࠋࡓࡋᆅᇦ࡛࡞Ᏻ඲࡟㠀ᖖࡾ࠶࡟ୖࡢ㧗ྎࡣࢺ࣮ࣃ࢔ࡓࡋዎ⣙ࡀ⚾ࠊࡀࡓ

ࡏࡲࡾ࠶ࡣၥ㢟࡟ᇶᮏⓗ࡛ࡢࡓࡁಖ࡛☜ࡣࢫ࣮࣌ࢫࡢಶேࠊ࡛ࢫ࢘ࣁ࢔࢙ࢩࡢ࡜ே୍ࢺ࢖࣓

ࡾ࠿ຓ࡟㠀ᖖ࡛࠺ࡼࡿ࠸࡚࠸௜ࡀ㣗ჾࡸᐙල࡟ᇶᮏⓗࡣࢫ࢘ࣁ࢔࢙ࢩࡢ࢔ࣜࢱ࢖ࠋࡓࡋ࡛ࢇ

ࡽࡃ࠸Ᏻࡶࡾࡼᮾி࡛࡝࡯᭶ᖹᆒ330࣮࡚ࣘࣟࡵྵࢆࢺࢵࢿ࣮ࢱࣥ࢖ࠊ㈝⇕ගࡣᐙ㈤ࠋࡓࡋࡲ

ࡀࣥࢥ࢔࢚࡜᫓࣭ኟࠊࡀࡓࡋ࡛ࡳࡢࢱ࣮ࣄࣝࣛࢺࣥࢭࡃ࡞ࡣࣥࢥ࢔࢚࡟ࢺ࣮ࣃ࢔ࠋࡓࡋ࡛࠸

ᚲせ࡝࡯࡞ᬬࡎࡽ࡞ࡶࡃᛌ㐺ࠋࡓࡋ࡛ࢺ࣮ࣃ࢔࡞ 
ࡢࡑࠊࡀࡓࡋࡲ࠸ᡭఏࢆࡢࡍ᥈ࢆࢺ࣮ࣃ࢔ࡢ᪉ࡢ᪥ᮏேࡢ኱Ꮫࡢูࡓࢀࡽ᮶࡟IITࠊᚋࡢࡑ 

㝿ࡣ࡟IITෆ㒊ࡿ࠶࡟ᥖ♧ᯈࢆ☜ㄆࡢ࠿ࡘࡃ࠸ࠊࡋೃ⿵ࡾࡣࡸࠋࡓࡋࡲࡋࡏࡽ▱࠾ࢆIIT㛵ಀ⪅

฼ࢆᥖ♧ᯈࡢࡇࡤࡽ࡞⬟ྍ࡛ࡢ࠸ከࡶເ㞟ࡢࢺ࢖࣓࣒࣮ࣝࡸࢺ࣮ࣃ࢔ࡿ࠸࡚ࡋಖ᭷ࡀࡓ࠿ࡢ

 ࠋࡓࡋᐇ࡛☜ࡀ࠺࡯ࡓࡋ᥈ࢆᐙ࡚ࡋ⏝
 

x ௒ᅇࡢ␃Ꮫࡽ࠿ᚓࠊࡢࡶࡓࢀࡽᚋ㍮ࠊࢪ࣮ࢭࢵ࣓ࡢ࡬ឤ᝿ࠊពぢࠊせᮃ 

ࡗࢃ⤊ࡀࡓࡋࡲࡾ࠶ࡀ୙Ᏻ࡞ࠎᵝࡣ࡟Ώ⯟๓࡛࡜ࡇ࠺࠸࡜ࡿࡍ✲◊ࠊࡋᾏእ࡛⏕ά࡚ࡵึ

ᇶᮏࡀⱥㄒࡃ࡞ࡣㄒ࡛࢔ࣜࢱ࢖ࡣᏛෆࡣIIT࡛࡟≉ࠋࡓࡋᏛ⏕ά࡛␃࡞⩏᭷ព࡟㠀ᖖ࡜ࡿࡳ࡚

ゝㄒࡀࡢ࠺࠸࡜㠀ᖖ࢔ࣜࢱ࢖ࡀࢀࡇࠋࡍ࡛ࡓࡗ࠿ࡓࡀࡾ࠶࡟ㄒ࡜ࡍ࡛ࢫ࣮࣋▷ᮇࡢ␃Ꮫ࡛ࡣ

࡜࡯ࡣㄒ࢔ࣜࢱ࢖࡛ࡆ࠿࠾)ࠋࡍࡲ࠸ᛮ࡜࠺ࢁࡔࡓࡗ࠿ከࡶᅔ㞴ࠊࡃࡋ㞴ࡶᚓ⩦ࡢㄒ࢔ࣜࢱ࢖

 (ࡀࡓࡋ࡛ࢇࡏࡲ࠼ぬ࡝ࢇ
 䜎䛯⚾䛾ᡤᒓ䛧䛯Advanced Robotics Deaprtiment䛿䛩䜉䛶䛾◊✲ᐊ䛜䝻䝪䝑䝖䛻㛵䛩䜛◊✲䜢

⾜䛳䛶䛚䜚䚸ㄡ䛸䛷䜒ᑓ㛛ⓗ䛺㆟ㄽ䜢Ẽ㍍䛻䛷䛝䜛㞺ᅖẼ䛰䛳䛯䛾䛷⮬ศ䛾▱㆑䛾ᖜ䜢ᗈ䛢䜛䛾䛻

㠀ᖖ䛻⣙䛻⤒䛱䜎䛧䛯䚹 

⌧ᅾIITࡢ▱ྡᗘࡀࢇࡏࡲࡾ࠶ࡾࡲ࠶ࡣ(࢔ࣜࢱ࢖ேࡓࡋ࡛ࢇࡏࡲࡾ▱ࡶࢺ࢖࣓࣒࣮ࣝࡢ)࢖
ࠊࢀࡉゼၥࡀ኱⤫㡿ࡢ๓⫋୧᪉࣭⫋⌧࡟㛫ࡢᖺ༙ࠊ࡛࠺ࡼࡿ࠸࡚ࢀࡉ㔜せどࡣᅜෆ࡛࢔ࣜࢱ

᪥ᮏࡶࡽ࠿」ᩘேࡢ᪉ࡀゼࠊࡾ࠾࡚ࢀ௒ᚋࡢⓎᒎࡀᮇᚅࡿࢀࡉᶵ㛵࡛࡛ࡢࡍ௒ᚋࣟࢺࢵ࣎⣔

࡛␃Ꮫ࡜࠸ࡓࡋࡵࡍࡍ࠾ࡣ࡟ࡓ࠿ࡿ࠸࡚࠼⪄ࢆᛮࠋࡍࡲ࠸ 
 


